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TRASFORMATORE DI POTENZA
POWER TRANSFORMERS
LEISTUNGSTRANSFORMATOREN

POWER -

32 kvA 21 kg

MONOFASE 36 kvA 23 kg
SINGLE-PHASE 54 kVA 32 kg
EINPHASEN 60 kVA 35 kg

75 kVA 41 kg

MEDIA FREQUENZA 56 kVA 16 kg
MEDIUM FREQUENCY oA 29 ke

MITTELFREQUENZ

Peridatitecnici dei trasformatori vedi pagina 6.

For the technical features of the transformers,
please, referto page 6.

Technische Daten der Transformatoren finden Sie

auf Seite 6.

Il peso delle pinze & inteso senza bracci, senza polso di supporto
e senza (*)trasformatore di potenza.

The weight of the guns is meant without arms, without arm fitting
and without (*)power transformer.

Das Gewicht der Zangen ist ohne Arme, ohne Handgelenk und
ohne (*)Leistungstransformator zu meinen.
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| Pinza Robot «C» Pneumatica | Pneumatic «C»-type Robot Gun | Pneumatische Roboterzange «C» Typ |
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| Pinza Robot «X» Pneumatica | Pneumatic «X»-type Robot Gun | Pneumatische Roboterzange «X» Typ |
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TRASFORMATORE DI POTENZA
POWER TRANSFORMERS
LEISTUNGSTRANSFORMATOREN

POWER -

32 kVvA 21 kg

MONOFASE 36 kVA 23 kg
SINGLE-PHASE 54 kVA 32 kg
EINPHASEN 60 kVA 35 kg

75 KkVA 41 kg

Il peso delle pinze & inteso senza bracci, senza polso disupportoe ~ MEDIA FREQUENZA 56 kVvA 16 kg

senza (*)trasformatore di potenza.

The weight of the guns is meant without arms, without arm fitting MITTELFREQUENZ

and without (*)power transformer,

Das Gewicht der Zangen ist ohne Arme, ohne Handgelenk und

ohne (*)Leistungstransformator zu meinen.

MEDIUM FREQUENCY
KVA 29 kg

Per i dati tecnici dei trasformatori vedi pagina 6.

For the technical features of the transformers,
please, referto page 6.

Technische Daten der Transformatoren finden Sie

auf Seite 6.
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| Pinza Robot «X» Pneumatica | Pneumatic «X»-type Robot Gun | Pneumatische Roboterzange «X» Typ |
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| Pinza Robot «X» Pneumatica | Pneumatic «X»-type Robot Gun | Pneumatische Roboterzange «X» Typ |
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Peso | Weight | Gewicht 500 852

kg 600 730

89 700 638
Dati tecnici trasformatori | Transformenrs technical data |

Technische Daten der Transformatoren

kVA I, 100% V,, Volt I, 100%
50% A 1 2 | s | 4 kA
32 56 5,6 - - - 4
MONOFASE 36 63 6,4 - - - 4
SINGLE-PHASE 54 95 71 - - - 54
EINPHASEN 60 106 8 - - - 54
75 132 10 - - - 54
MEDIA FREQUENZA 56 39 8,4 - - - 4.4

MEDIUM FREQUENCY

a0 63,6 9,9 - - - 6,1

MITTELFREQUENZ




Peridati tecnici dei trasformatori vedi pagina 10.

For the technical features of the transformers,

please, referto page 10.

Technische Daten der Transformatoren finden

Sie auf Seite 10.

TRASFORMATORE DI POTENZA
POWER TRANSFORMERS
LEISTUNGSTRANSFORMATOREN

POWER -

32 kvA 21 kg
MONOFASE 36 kVA 23 kg
Il peso delle pinze € inteso senza bracci, senza polso di supporto,
SINGLE-PHASE >4 KA 32 ke senza (*)trasformatore di potenza e senza attuatore elettrico.
EINPHASEN 60 kvA 35 ke The weight of the guns is meant without arms, without arm fitting,
75  kVA 41 kg Without(*)powertransformer and without electric actuator .
Das Gewicht der Zangen ist ohne Arme, ohne Handgelenk, ohne
MEDIA FREQUENZA 56  kVA 16 kg (*)Leistungstransformator und elektrischen Aktuator zu meinen.
MEDIUM FREQUENCY
90 kvA 29 kg
MITTELFREQUENZ
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TRASFORMATORE DI POTENZA
POWER TRANSFORMERS
LEISTUNGSTRANSFORMATOREN

POWER -

32 kvA 21 kg

MONOFASE 36 kVA 23 kg
SINGLE-PHASE 54 kVA 32 kg
EINPHASEN 60 kVA 35 kg

75 kVA 41 kg

Il peso delle pinze & inteso senza bracci, senza polso di supporto, MEDIA FREQUENZA 56 kvA 16 ke

senza (*)trasformatore di potenza e senza attuatore elettrico. MEDIUM FREQUENCY

The weight of the guns is meant without arms, without arm fitting, ~ \MITTELFREQUENZ

without (*)power transformer and without electric actuator . — — —

Das Gewicht der Zangen ist ohne Arme, ohne Handgelenk, ohne Peridati tecn|C|'de| trasformatori vedi pagina 10.

(*)Leistungstransformator und elektrischen Aktuator zu meinen. ~ For the technical features of the transformers,
please, referto page 10.

Technische Daten der Transformatoren finden Sie
auf Seite 10.

KVA 29 kg

| Pinza Robot «X» a Motore | Servo-Motor «X»-type Robot Gun | Servomotorische Roboterzange «X» Typ |
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| Pinza Robot «X» a Motore | Servo-Motor «X»-type Robot Gun | Servomotorische Roboterzange «X» Typ |
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Peso | Weight | Gewicht 500 625

kg 600 535

61 700 468
Dati tecnici trasformatori | Transformenrs technical data |

Technische Daten der Transformatoren

kVA I, 100% V,, Volt I, 100%
50% A 1 2 3 4 kA
32 56 5,6 - - - 4
MONOFASE 36 63 6,4 - - - 4
SINGLE-PHASE 54 95 7,1 - - - 54
EINPHASEN 60 106 8 - - - 54
75 132 10 - - - 54
MEDIA FREQUENZA 56 39 8,4 - - - 4.4
MEDIUM FREQUENCY 90 63.6 9.9 i i i 6.1

MITTELFREQUENZ







La TECNA si riserva il diritto di variare senza preavviso alcuno, i propri prodotti. - Specifications subject to change without notice. - Technische Anderungen vorbehalten.

TECNA S.p.A. | Via Meucci, 27 | 40024 | Castel S. Pietro Terme | Bologna (ltaly)
Ph. +39.051.6954411 | Fax +39.051.6454490
http://www.tecna.net | E-mail: sales@tecna.net | vendite@tecna.net
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